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Oznaczenie
kwalifikacji: E.19
Numer zadania: (2
Kod arkusza:  E.19-02-16.08
Lp. Elementy podlegajgce ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Schemat obwodu pneumatycznego
R Sitownik A1 sterowany jest zaworem rozdzielajgcym bistabilnym sterowanym cewkami Y1 i
" Y2
Zawor potgczony jest z sitownikiem A1 tak, ze cewka Y1 powoduje wysuniecie ttoczyska
R.1.2 : . . . . .
sitownika, a cewka Y2 powoduje wsuniecie ttoczyska sitownika
R13 Sitownik A2 sterowany jest zaworem rozdzielajgcym bistabilnym sterowanym cewkami Y3 i
" Y4
Zawor potgczony jest z sitownikiem A2 tak, ze cewka Y3 powoduje wysuniecie ttoczyska
R.1.4 : . . e . .
sitownika, a cewka Y4 powoduje wsuniecie ttoczyska sitownika
R15 Do kazdego sitownika podtgczony jest zaw6r dlawigco-zwrotny tak, ze zwieksza czas
o wsuwania ttoczyska i nie zwieksza czasu wysuwania tfoczyska
R16 Na sitowniku A1 zaznaczone sg miejsca zamontowania czujnikow B1 i B2, a na sitowniku A2
o miejsca zamontowania czujnikow B3 i B4
R17 Czujnik B1 zamontowany jest w miejscu catkowitego wsuniecia ttoka, a czujnik B2 w miejcu
o catkowitego wysuniecia tloka sitownika A1
Czujnik B3 zamontowany jest w miejscu catkowitego wsuniecia ttoka, a czujnik B4 w miejcu
R.1.8 . o . ;
catkowitego wysuniecia ttoka sitownika A2
R.1.9 Uklad zasilany jest z zespotu przygotowania sprezonego powietrza
R.1.10 |Wszystkie elementy zostaty narysowane zgodnie z zasadami rysunku technicznego
R.2 Rezultat 2: Algorytm sterowania sitownikami
Algorytm jest sporzgdzony w jezyku SFC
R.2.1 Algorytm rozpoczyna krok poczgtkowy
R22 Po kroku poczatkowym wystepuje tranzycja (S1=1i B1=1). Po tranzycji wystepuje krok z
o akcjg Y1=1
R.2.3 Po kroku z akcjg Y1=1 wystepuje tranzycja B2=1. Po tranzycji wystepuje krok z akcjg Y3=1
R2.4 Po kroku z akcjg Y3=1 wystepuje tranzycja B4=1. Po tranzycji wystepuje krok z akcjg Y3=0
o oraz odmierzenie czasu 5s
R.2.5 Po kroku z akcjg Y3=0 nastepuje tranzycja T>= 5 s prowadzgca do kroku Y4=1
R.2.6 Po kroku z akcjg Y4=1 wystepuje tranzycja B3=1. Po tranzycji wystepuje krok z akcjg Y2=1
R2.7 Po kroku z akcjg Y2=1 wystepuje tranzycja B1=1. Po tranzycji nastepuje powrot do kroku
N poczatkowego
W algorytmie spetnienie warunku S2=0 uaktywnia krok z akcjg Y1=0iY2=1iY3=0iY4=1, z
R.2.8 ktorag skojarzona jest tranzycja B1=1 i B3=1. Po spetnieniu warunku tranzycji nastepuje
przejscie do kroku poczgtkowego
R.3 Rezultat 3: Schemat elektryczny potaczen elementéw ze sterownikiem PLC
Do wejs¢ sterownika podtgczone zostaty: przycisk NO S1, przycisk NC S2 i cztery czujniki
R.3.1 .
magnetyczne B1, B2, B3 i B4
R.3.2 Do wyjsc¢ sterownika podigczone zostaly: cewki elektrozaworéw Y1, Y2, Y3 i Y4
R3.3 Wszystkie elementy podtgczone do wejs¢ i wyjs¢ zostaty narysowane zgodnie z zasadami
o rysunku technicznego
R.3.4 Poprawnie narysowane zostato zasilanie sterownika
R35 Potaczenia elektryczne (wezly) zostaty narysowane zgodnie z zasadami rysunku
o technicznego
R.4 Rezultat 4: Tabela przyporzagdkowania
R.4.1 Okreslono typ sterownika
R.4.2 Okreslono liczbe wszystkich wejsé i wyjs¢ sterownika
Woypetniono liste wejs¢ i wyjs¢ sterownika — operandy absolutne przyporzgdkowane sa do
R.4.3 operandéw symbolicznych zgodnie z kolejnoscig podtgczenia do sterownika PLC

podzespotéw urzgdzenia przedstawiong na schemacie elektrycznym.
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R.5 |Rezultat 5: Program sterowniczy

R.5.1 Stan wejscia S1 = 1 jest jednym z warunkow uaktywniajgcych dziatanie programu

R.5.2 Stan wejscia S2 = 0 powoduje wsuniecie obu sitownikow

R.5.3 Ustawienie wyjscia Y1 = 1 w reakcji na wejscie B1 =1

R.5.4 Ustawienie wyjscia Y3 = 1 w reakcji na wejscie B2 = 1

R.5.5 Ustawienie timera o czasie 5 s w reakcji na wejscie B4 = 1

R.5.6 Ustawienie wyjscia Y4 = 1 po czasie 5 s od pojawienia sie sygnatu B4 = 1

R.5.7 Ustawienie wyjscia Y2 = 1 w reakcji na wejscie B3 = 1
R.6 Rezultat 6: Wyniki testu dziatania programu

R6.1 Ocena przez zdajgcego stwierdzeh zamieszczonych w wierszu 1 i 2 tabeli jest zgodna z
o oceng egzaminatora

R.6.2 Ocena przez zdajgcego stwierdzeh zamieszczonych w wierszu 3 i 4 tabeli jest zgodna z
o oceng egzaminatora

R6.3 Ocena przez zdajgcego stwierdzeh zamieszczonych w wierszu 5 i 6 tabeli jest zgodna z
o oceng egzaminatora

R6.4 Ocena przez zdajgcego stwierdzeh zamieszczonych w wierszu 7 i 8 tabeli jest zgodna z
o oceng egzaminatora
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